Document Séquence
éléve "Modélisation cinématique des mécanismes"
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Schémas cinématiques
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Exercice — Le vélo :
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Cours sous ensemble fonctionnel
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Exercice — la perforatrice

La Perforatrice

Cliquer sur le(s) solide(s) déformable(s)
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Exercice — le coupe tube
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Cliquer sur le(s) solide(s) déformable(s)
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Exercice — I'étau de modélisme Exercices divers

L'étau de modélisme
Systéme motorisé du coffre Audi A8

Lame de déneigement

Cliquer sur lels) solide(s) déformable(s)

Nettoyeur de plage

Chargeur Bobcat
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